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Cours de Robotique et Automatisation
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TECHNIQUES "AVANCEES" D'AUTOMATISATION
4.1 Automatisation d'une opération de
production *
4.2 Conception de la mécanique d'un bras
manipulateur *

4.3 Sens tactile (capteurs de force et de
moments) **

4.4 Vision par ordinateur *

4.5 Modélisation géométrique
tridimensionnelle **

4.6 Meéthodes de l'intelligence artificielle pour
la génération de plans d'action **

* Partiellement traité dans le cours RoboSysAut
** Non traité dans le cours RoboSysAut
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